
环境温度 Ambient Temperature

技术指标 Principal Data

。

。

作。同时，

重复定位精度 Position Repeat Accuracy

4.41 Nm

4.41 Nm

2.94 Nm

0.15 kgm

0.15 kgm

0.1 kgm

关节允许负载力矩
Wrist Allowable Torque

关节允许负载惯量
Wrist Allowable Torque

手腕额定负载 Wrist Rated Payload

SD500E

SD系列桌面机器人

0605

SD500E

重量轻

产品特点 Features

运行速度快

a
500

b
500

c
780

d
55

重复定位精度高

内置线缆

物料搬运

装配

工作空间 Working Space

产品应用 Application

产品简介 Product Info.

SD500E特性：手腕额定负载3Kg，最大工作半径为500mm。

作业 地

地

2

2

2

最大工作半径 Max Working Radius

Robot      Intelligent    Future
机器人  智能科技  未来工厂



环境温度 Ambient Temperature

手腕额定负载 Wrist Rated Payload

技术指标 Principal Data

工作空间 Working Space

间；

SD系列桌面机器人

0807

SD700E

重量轻

产品特点 Features

运行速度快
重复定位精度高

内置线缆

物料搬运

装配

产品应用 Application

产品简介 Product Info.

SD700E特性：手腕额定负载3Kg，最大工作半径为700mm。

4.41 Nm

4.41 Nm

2.94 Nm

30 kg

SD700E

5.更大的工作区域。

       ；

4.更大的工作区域。

a
700

b
700

c
980

d
190

0.15 kgm

0.15 kgm

0.1 kgm

2

2

2

关节允许负载力矩
Wrist Allowable Torque

关节允许负载惯量
Wrist Allowable Torque

重复定位精度 Position Repeat Accuracy

最大工作半径 Max Working Radius

作。同时，

作业 地

地

Robot      Intelligent    Future
机器人  智能科技  未来工厂



环境温度 Ambient Temperature

打磨、抛光、涂胶

SD系列机器人的外形小巧，体积小，适合组件模块化小型工作站，能够高速、高精度地完成上下料、分拣、打磨、涂胶、装配等作业。同时，SD系列机器

人所有线束内置，能够在狭小空间内灵活运行，安装方式灵活多样。

SD900特性：结构紧凑，有效负载达8Kg，最大工作半径为919mm，整机防护等级达到IP67。

技术指标 Principal Data

工作空间 Working Space

SD系列桌面机器人

1009

SD900

产品特点 Features
重复定位精度高
性能稳定
运行速度快
通用性能佳
整机IP67防护等级

物料搬运与码垛

产品应用 Application

产品简介 Product Info.

1.良好的经济性；

2.优异的节拍性能；

3.整机具备IP67防护等级。

1.优良的运行精度；

2.超长地连续稳定运行时间。

a

919

b

829

c

1334

d

286

0.3 kgm

0.25 kgm

0.1 kgm

2

2

2

关节允许负载力矩
Wrist Allowable Torque

关节允许负载惯量
Wrist Allowable Torque

11.8 Nm

9.8 Nm

6.7 Nm

180

175

130

135

70

100

335

280

370

345

375

650

919

手腕额定负载 Wrist Rated Payload

<80 dB(A)

85 kg

SD900

8 kg

重复定位精度 Position Repeat Accuracy

噪声 Working Noise

-25℃ ~ +55℃运输、储存温度 Transport Storage Temperature

最大工作半径 Max Working Radius

Robot      Intelligent    Future
机器人  智能科技  未来工厂






