
FANUC机器人 M-3iA/12H

*本资料仅供参考，最终解释权归上海发那科所有
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手腕允许负载曲线图
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末端执行器安装面尺寸

截面 B - B

4 – M6 深度 12  螺栓孔
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安装尺寸（底座）（1/2）

6 – M20 螺栓通孔

机座安装面
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连杆运动区域，请确认
不会与基架结构干涉

手腕部干涉区域

安装尺寸（底座）（2/2）

连杆干涉区域



- 5 -

设备安装面尺寸

4 – M8 深度 17  

螺栓孔

6 – M5 螺栓通孔

截面 A - A
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安装架台参考示例


